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Jak bude vypadat doprava budoucnosti ?
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Bezpecnost

Mercedes-Benz



Cil 2050 : provoz témeér bez nehod
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Scénar silni€nich nehod - Evropa, nakladni vozidla >3.5t
(hitps://www.iru.org/ Commercial Vehicle of the Future - A roadmap towards fully sustainable truck operations)
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nakladnich vozidel jsou v

80-90% pripadu zavinéné

lidskou chybou.

2000

I =i 1 el 1 el | T | | [ LR ([ | (A A =1 1~~~ [ I [ | P s assas=="1 Ll o3 | "= T TSRl = —

2010 2020 2030 2040 2050

Na zakladé nejnovéjsich dostupnych informaci z evropské databédze bezpecnosti silniéniho provozu (CARE, kveéten 2015) jsme sestavili zakladni scénar vyvoje bezpecnosti silniéniho provozu do roku 2050 a porovnali jej s cili Bilé knihy o dopraveé z roku
2011. Udaje o bezpe&nosti'silniéniho provozu zahrnuji nehody, ke kterym dochazi na vefejnych komunikacich, nejsou zapoéteny nehody pfi nakladce nebo vykladce vozidla. Informace byly k dispozici pro obdobi 2001-2013 pro vétsinu zemi EU28, plus
Svycarsko a Norsko. Udaje jsou uvedeny v tabulce. Od roku 2014 do roku 2050 byla provedena extrapolace pomoci exponencialni regrese.
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Mercedes-Benz Trucks: prukopnik v oblasti bezpecnosti!

Anti-lock  Acceler-  Telligent-Roll  Lane Telligent- Active ABA2 ABA3 Sideguard
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Konektivita
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20 let vyvoje vnitini konektivity ve vozidle umoznilo zavadéni
inteligentnich systému a rychly narust jejich ,,schopnosti*

Celkova hmotnost
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Nakladni viz se stava mobilnim datovym centrem logistickeé sitée

o O
..

.

e
e
-

_..-.‘H-

- Zakaznik

= :\'Io_zg\iy_gaarkk

s 4

Logisticka
spolecnost

i

r f:"ﬁd pocivadla

Pi‘ekladiétér

Servis

bce vozidla

8

Mercedes-Benz



Autonomni jizda
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Uroven 2 jako maximalné pripustna, pokud jde o autonomni rizeni
v Evropée. Nemecko je jiZ na cesté k urovni 3 a 4
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Stupnice arovni autonomie fizeni dle SAE.
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Prinos a rizika, vyplyvajici z prechodu na autonomni systémy

Prinos

Vice informaci pro fidice
V¢asné rozpoznani nebe

Rizika

zpeci i bez ridice

Funkce systému nezavislé na ridi¢i (nemoc,

Unava, emoce..)
Zasah bez vlivu ridice

ZvySeni hospodarnosti jizdy °

Bez ridi¢ského prikazu

Prechodné obdobi s kombinaci
autonomnich a manualné fizenych
vozidel

Komplikované predvidani a reseni
komplexnich situaci

Kdo je zodpovédny ?

/trati se ridicské zkuSenosti

O¢ni kontakt

Bezpecnost a funkénost systém - co je horsi ?

Systém reaguje, kdyz nema
Systém nereaguje, kdyz ma

Mercedes-Benz

Zdroj : Autosympo 2018
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Autonomni jizda = autonomni podélné a pricné ovladani
Mercedes-Benz Trucks je pionyrem vsech technologickych predpokladu

Technologické predpoklady

Autonomni jizda

Mercedes-Benz

% oodélny @ oFiENy
 Vnitrni konektivita vozidla - CAN Bus (od 1996)

* software (od 1996) * software (od 2002)
* elektronickeé brzdy (od * kamera (od 2002)

1996) * elektricke fizeni (od
* Radar (od 2002) 2012)

e Automatizovana

prevodovka (serie od
2008)
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Autonomni logistika : “jak dostat spravnou odpoved’ driv, nez polozite
otazku®

Dnes 2020 2030

Manualni Vysoce automatizované Autonomni
propojeni propojeni propojeni
nakladu a kapacity nakladu a kapacity nakladu a kapacity
se spravhym ¢asem a cilem se spravnym ¢asem a cilem se spravnym casem a cilem
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Platooning

Mercedes-Benz
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Platooning je mozny na vSech urovnich autonomie.
Hlavni vyhoda je ale az u autonomnich vozidel.

0 1 2 3 4 5
ridic Asistovana Poloautomatickd C.automatizovana PIné automatizovand Bez fidi¢e

Jen

Manuélni platooning )
anuaini platooning s Automaticky

komunikaci vysilagkouna AN
. — platooning
koordinaci konvoje - |
. Vehicle with driver . Vehicle with automated system T8 Longitudinal @ Lateral control ﬁ Monitoring
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Automaticky komunikujici vozidla pri platooningu .
vzdalenost pouze 15 misto 50 metrt
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Zkouska platooningu technologickych vozidel Arocs

Vozidla s autonomnim rizenim testovana v Norsku od 10/2017

SIEILEMD/RIEVING .

MERCEDESS "AROCS! TRUCK'S

Déalkové fizeni a
kontrola

RTI - Remote Truck
Interface - dovoluje
propojeni az 14 vozidel
GPS-sledovani pozice a
prenos dat vehicle-to-
vehicle (V2V)

Moznost vyuziti mimo
verejné komunikace :
doly, terminaly, letisté...
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Zkouska platooningu nakladnich vozidel v Japonsku
23.1.-1.2.2018 s ucasti FUSO

-

* Vramci projektu Future
Strategy 2017 japonské
vlady

e Stejné duvody jako
jinde : snizeni emisi a
spotreby, nedostatek
ridicd
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Konektivita :

Truck Data Center - komunikacni rozhrani
Remote Truck App - komunikace pres

telefon NOV)'/ Actros.

Palubni systém - komunikace s vozidlem .
pomoci aplikaci | Predstaven na IAA 2018.

FleetBoard a Uptime - sluzby servisu a pro
fleet

\
Autonomni fizeni, Uroven 2 :
Active Driving Assist

Active Lane Keeping

\Vedeni vozidla v jizdnim pruhu

BezeénOSt: Cll | prOVOZ Active Brake | Lane Departure
Active Brake Assist 5 s rozpoznanim chodcl bez nehod Assist § Protection

Rozpoznani dopravnich znadek — e il
PPC 2 - prediktivni tempomat nejen pro dalkovy a jI'Zda bez S ,/ =
provoz \ Control Assist | Lane Keeping
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Dékuji Vam za pozornost !
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